
MEMORIA ELABORADA CON APOYO DEL PROYECTO PAPIME  PE103322, PAPIME  
PE105822,  Y EL PROYECTO PIAPIME 1.31.27.22. 

AÑO 1. No. 1. Noviembre 2022 – Octubre 2023.

Congreso Internacional de Mecatrónica, Control e Inteligencia Artificial (CIMCIA), UNAM, FESC, Estado de México, 2022.

Memorias del Congreso 
Internacional de Mecatrónica, 
Control e Inteligencia Artificial

 1



M. en C. Gonzalo Hedain López Mera

M. en I. Diego Sánchez García

Ing. Amayrani Cabrera Vázquez 

Lic. Tec. Carolina Jeanette Villaseñor Rodelas 

Congreso Internacional de Mecatrónica, Control e Inteligencia Artificial (CIMCIA),  UNAM, FESC, Estado de México, 2022.

Editor en jefe 
Dr. Raúl Dalí Cruz Morales

Dr. David Tinoco Varela

Colaboradores 
Dr. David Tinoco Varela

M. en C. José Luis Garza Rivera

M. en C. Angélica Espinoza Godínez

 2



Presentación

El Congreso Internacional de Mecatrónica, Control e Inteligencia Artificial (CIMCIA) tiene como 
objetivo el congregar a los estudiantes, docentes, investigadores, desarrolladores y público en 
general que esté interesado en presentar, mostrar sus avances e investigaciones a las personas 
que estén desarrollando temas relacionados con la mecatrónica, control de sistemas inteligentes y 
avances de la inteligencia artificial, así como de cualquier rama de la ingeniería que conlleve 
desarrollos en estos temas. 

Se pretende que este congreso sea punto de reunión de estudiantes, académicos e intelectuales, 
así como de personas relacionadas directamente con la industria, el desarrollo de tecnología y 
público en general de todos los países para el intercambio de ideas, conocimiento y apoyo. 
Además de generar vínculos académicos, profesionales y redes de apoyo a nivel académico e 
industrial. 
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