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1. PRESENTACION.

El siguiente material nos proporciona a lo largo de su extensién una manera didactica de
obtener los conocimientos bésicos que se requieren para cumplir los objetivos de la
materia, los cuales son fundamentales para nuestra vida cotidiana como ingenieros
mecanicos eléctricos, ademas de reafirmar algunas cuestiones tedricas.

El siguiente material consta de:

Numero y tema de cada practica.
Objetivos.
Actividades previas.
+ Célculos tedricos.
+ Investigacién/Cuestionario.
+Simulaciones.
e Introduccién (La cual proporcionaré al alumno informacién bésica del tema el cual
debera de complementarse por el alumno).
Material y Equipo.
Desarrollo (tablas, diagramas, célculos, etc.).
Resultados (se comparan los resultados teéricos con los obtenidos en la practica).
Cuestionario Final.
Conclusiones.
Bibliografia.

Entrega de la practica para su evaluacion. Utilice hojas blancas tamafio carta , todo
debe de contestarse a mano con letra legible. No se evaluara si existen tachaduras,
manchas, etc.

Es conveniente que para un mejor aprovechamiento, el alumno cuente con una
preparacion previa al tema y que la practica la realice durante el tiempo asignado al
laboratorio.

NOTA: Comentarios, opiniones y/o sugerencias para el mejoramiento de las
practicas a Buzon.electrica@gmail.com



mailto:Buzon.electrica@gmail.com

2. OBJETIVOS GENERALES.

El objetivo general de este manual es que el alumno de la carrera de Ingenieria Mecénica
Eléctrica obtenga los conocimientos practicos respecto a los temas vistos en la teoria para
poder comprar los resultados y analizar profundamente las condiciones a las que se puede
enfrentar en su campo laboral respecto al uso de los equipos a través de los conocimientos
generados en la institucién.

3. OBJETIVOS PARTICULARES.

El manual presentado proporcionard diferentes maneras de que el alumno fortalezca sus
conocimientos, tales como material didactico, cuestionarios, informacién del tema, etc. Lo
que profundizard y complementaré lo visto en su clase tedrica.

4. REGLAMENTO.

REGLAS DE SEGURIDAD QUE SE DEBEN TOMAR EN CUENTA PARA EVITAR UNA
DESCARGA ELECTRICA.

Concentrarse en el trabajo que se va a realizar.
Analice las condiciones en que se encuentra la herramienta, el material y el equipo
de trabajo.
e No se confie de los dispositivos de seguridad (fusibles, relevadores e interruptores
de cierre).
Tener orden en la mesa de trabajo.
No trabajar en pisos mojados.
No trabaje solo.
Trabajar con una sola mano para eliminar el paso directo de la corriente por el
corazon.
No distraerse.
No hacer bromas.

PARA EVITAR QUEMADURAS.

e No tocar las resistencias ya que estas se calientan con el paso de la corriente.



Tener cuidado con los capacitores ya que pueden almacenar energia.

Tener cuidado al usar las herramientas eléctricas sobre todo las que producen calor.
La soldadura caliente puede producir quemaduras en la piel, en la ropa o en los
equipos de trabajo.

PARA EVITAR LESIONES POR CAUSAS MECANICAS.

Uso correcto de las herramientas.

Eliminar bordes filosos del material.

Uso del equipo de proteccion.

Usar equipo adecuado para cuando se trabaje con sustancias peligrosas.

5. INTRODUCCION.

Un Controlador Loégico Programable, mas conocido PLC (Programmable Logic
Controller, debido a sus siglas en inglés) es basicamente una computadora que se
utiliza en la ingenieria de automatizacién para las industrias, es decir, para el control
de la maquinaria de una fabrica o de situaciones mecanicas.

Se trata de dispositivos electronicos programables que se pueden adaptar a las
necesidades de tu compafifa o fébrica, sobre todo en las lineas de produccién.
Existen diferentes proveedores que ayudardn a programar cada uno de estos
dispositivos, con el objetivo de que funcione correctamente, pero, sobre todo, que
esté personalizado para el uso de tu empresa.

También se le conoce como cerebro electrénico, encargado de accionar a otros
componentes de maquinaria para que realicen acciones que pudieran ser peligrosas
para los seres humanos o muy lentas si se hace manualmente.

Actualmente se usan para aplicaciones industriales, aunque ya se estdn viendo
casos en los que se aplican para usos domésticos o comerciales.

Aplicaciones de los PLC

Bésicamente los PLC resuelven requerimientos de control de procesos y secuencias
de la maquinaria dentro del sector industrias, algunos ejemplos para los que se
aplican estos controladores en la industria moderna son:

Maquinaria

e Maquinas de procesado de gravas, cementos y arenas.



e Maquinas industriales para la madera y los muebles.
e Maquinaria industrial del plastico.
e Herramientas complejas.
e Maquinas de ensamblaje.
Instalaciones

e Instalaciones de seguridad.
e Instalaciones de calefaccion y aire acondicionado.
e Instalaciones de plantas para el embotellado.
e Instalaciones de transporte y almacenaje.
e Instalaciones para tratamientos térmicos.
e Instalaciones industriales azucareras.
Industria automotriz

e Aplicaciones en cadenas de montaje para soldaduras, cabinas de pintura,
ensamblaje, etc.
e Uso en maquinas de herramientas como fresadoras, taladradoras, tornos, etc.
e Fabricacién de neumaticos.
Fabricacion de neumaticos

e Control de maquinaria para la extrusiéon de gomas y el armado de cubiertas.
e Control de sistemas de refrigeracién, calderas y prensas de vulcanizado.
Plantas quimicas

e Oleoductos, refinados, bafios electroliticos, tratamientos de aguas residuales
y fecales, etc.
e Control de procesos como el pesaje, la dosificacién, la mezcla, etc.

Con todos estos puntos, nos damos cuenta de que contar con un PLC dentro de tu
fabrica, no solo mejorard la seguridad de tus empleados, si no que representara
grandes ahorros.



6. INSTRUCCIONES GENERALES.

El alumno debera entregar la actividad previa indicada antes de cada sesién de lo contrario

no se evaluara.
Para la entrega de la practica deberad contener todos los puntos solicitados de manera

correcta en tiempo y forma con las especificaciones que su profesor indique.
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PRACTICA # 1 PREPARACION.
“INTRODUCCION AL PROGRAMA LOGO! SOFT

COMFORT"”.

OBJETIVOS:

Que el alumno se familiarice con el programa.

Conocer las principales funciones del programa LOGO.

Aplicar los conocimientos tedricos.

Aprender a realizar una correcta interpretacién de los diagramas respecto a
lo visualizado en el equipo.

ACTIVIDADES PREVIAS.
Ver el video correspondiente a esta practica en el apartado.
INTRODUCCION.

Hoy en dia los sistemas légicos basados en transistores y circuitos electrénicos
son seguros, confiables, pequefos, rapidos y baratos. El Unico inconveniente
para el uso de aplicaciones industriales es que son dificiles de modificar, para
esto se deben hacer cambios en las conexiones, cableado y en las pistas de
cobre, otra desventaja de los elementos electrénicos es el reemplazo de un
dispositivo.

Debido a las desventajas que se obtienen en los sistemas electrénicos se ve la
necesidad de implementar elementos que brinden confiabilidad y facil manejo.
Estos son los controladores |6gicos programables (PLC), el cual es un dispositivo
electronico digital que utiliza memoria programable para guardar instrucciones
y llevar a cabo funciones logicas, de configuraciéon de secuencia,



sincronizacién, de conteo y aritméticas para el control de maquinaria y
procesos.

Los PLC’s son una herramienta importante en la automatizacion de procesos
productivos. El Programa, previamente introducido por el técnico, trabaja en base a
la informacion recibida por los Sensores o Entradas, actuando sobre las Salidas.

En funcidon de las Sefales Recibidas de Entrada el Programa establecerd unas
Serales de Salida.

Mediante los autdmatas o PLCs se solucionan muchas instalaciones eléctricas en
edificios (p.ej. alumbrado de escaleras, luz exterior, toldos, persianas, alumbrado de
escaparates, etc.), asi como en la construccién de armarios de distribucién, de
maquinas y de aparatos (p.ej. controles de puertas, instalaciones de ventilacion,
bombas de aguas residuales, automatismos, etc.).

El mas utilizado en la industria es el LOGO de SIEMENS, que se define como un
Modulo Légico Inteligente que permite el control de varias Salidas Mediante la
Programacion de Varias Entradas.

- Salidas pueden ser bombillas, bobinas de contactores o relés, en definitiva,
cualquier receptor eléctrico.

- Entradas pueden ser interruptores, pulsadores, temporizadores, sensores, en
definitiva, cualquier elemento de control de un esquema eléctrico.

MATERIAL Y EQUIPO.

e Una computadora.

NOTA: VERIFICAR QUE SU DISPOSITIVO SEA COMPFATIBLE CON EL

TIPO DE PLC QUE SE UTILIZARA.

DESARROLLO:
1° Verificar que la computadora que se vaya a utilizar tenga las caracteristicas
que requiere el programa. El alumno debera presionar la tecla de Windows y en
la barra de busqueda colocar la palabra configuracion.



Todo  Aplicaciones

Mejor coincidencia

Configuracion

Aplicacién
Buscar en Internet

O configuracion de pantalla - ver
resultados web

L configuracion

O configuracion electronica
O configuracion de sonido
L configuracion de windows
Aplicaciones

‘®  Configuracion del sistema

Configuracién

Documentos

Web Mas =

Configuracion

T Abrir
Andlar a Inicio
Andlar a la barra de tareas

o' Configuracion de aplicaciones

Ver la configuracion avanzada del

sistema

Configuracion de energiay
suspension

Configuracion de idioma

configuracion

2° Una vez que se entra a la configuraciéon debemos seleccionar la opcién de

sistema.

Sistema

Pantallz, sonide, notificaciones,

energla

o - .

8—  Aplicaciones

| Desinstalar, valores
predeterminados,

caracteristicas C|3C'-:"'E =1

Blsqueda

3° Una vez entrando al sistema

Buscar mis archivos,

FIGURA 1 CONFIGURACION.

Dispositivos

Cuentas

Tus cue

opciones de sincreniz
trabajo y familia

Privacidad

5

permisos

FIGURA 2 SISTEMA.

nos dirigimos a la seccién que dice “acerca de”.

Bluetooth, impresoras, mouse

Ukicacién, camara, micréfono



o

Inicio

|5us-ce-' una opcién de configuracién P!

Sistema

&

I

L

b

Baterfa

Almacenamiento

Tableta

Multitareas

Proyectar en este equipo

Experiencias compartidas

Portapapeles

Escritorio remoto

Acerca de

FIGURA 3 ACERCA DE.

4° Revisaremos las especificaciones del dispositivo.

Especificaciones del dispositivo

Procesador

RAM instalada

Tipo de sistema

AMD Ryzen 3 2300U with Radeon Vega
Mobile Gfx  2.00 GHz

4.00 GB (3.44 GB utilizable)

Sistema operativo de 64 bits, procesador x64

FIGURA 4. EJEMPLO DE LAS CARACTERISTICAS.

5° Una vez teniendo las caracteristicas de nuestros respectivos dispositivos,
procederemos a verificar que sean compatibles con el programa LOGO! SOFT

COMFORT.

6° Utilizaremos el siguiente enlace para descargar el programa:
https://drive.google.com/drive/folders/1dD3-W8LT 1k CVUETWR592hgNidCDt tKY?u

sp=sharing

MANUAL DE PRACTICAS DE LABORATORIO DE RELEVADORES 12

INTELIGENTES
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7° Una vez entrando al enlace de drive descargaremos TODA la carpeta de Logo.

Carpetas

P sR2SFT01.430 I L0GOCOMFORT

FIGURA 5. CARPETA DE DRIVE.

8° Procederemos a ejecutar el programa de acuerdo con las indicaciones de nuestra
maquina.

Vamos a nuestro explorador de archivos-descargas y abrimos nuestra carpeta de
LOGOCOMEFORT, posteriormente abrimos la carpeta de Windows, le damos doble
click en donde dice setup.bat y permitimos que realice cambios en nuestro
dispositivo.

9° Una vez teniendo la instalacién correcta de nuestro software abriremos el
programa como se muestra a continuacién, para luego abrir uno nuevo en el
siguiente icono que se encuentra en la parte superior izquierda.

FIGURA 6. [CONO DE ARCHIVO NUEVO

10° En la barra de autor deberd estar el nombre de nuestro usuario y lo Gnico que
realizaremos es darle click en aceptar.

Aschivo_Edicion Formato Ver Ventana Ayuda

DS EHE fRBX oo FAMN -HE

BAYL YEBE S |0

Hl n Ventana de informacion

Gl | it

FIGURA 7. ABRIR EL PROGRAMA.

MANUAL DE PRACTICAS DE LABORATORIO DE RELEVADORES 13
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NOTA: Los siguientes pasos son para que el alumno identifique alguna de las
opciones del programa.

11° En el siguiente apartado se muestran alguna de las opciones que tenemos para
cambiar nuestro diagrama de acuerdo con nuestras necesidades (bloque o
escalera), ademas de mostrarnos opciones para guardar e imprimir,etc. Para este
caso utilizaremos el de bloques y posteriormente |lo convertiremos a escalera.

M LoGO!S0ft Comfort

Archivo Edicién Formato Ver F i Ventana Ayuda

O Nuevo Y@ e [

(& Abrir... Ctrl+0

B Cemar Ctrl+F4 I, ;
Cerar todo

u Guardar Ctrl+5

Guardar como...

Preparar pagina...

Vista previa Ctrl+F1 [:
=] Imprimir... Ctrl+P

Configuracion del texto de aviso... [ S RIS
Propiedades... Alt+l |

Comparar... Ctrl+Menos .
1 CA\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\FinaldecarreraR5.Ild i
2 C:\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\Esquema eléctricol.lsc :_
3 C\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\Esquema eléctricol.lid i
4 C\Users\Cecilia\Desktop\...\Esquema eléctricol lsc |
5 C:\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\INVERSIOM DE GIRO.IId
6 C\Users\Cecilia\Desktop' SERIVICIO S\MOTORT.IId

7 C:A\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\INVERSION DE GIRO.Isc R

8 C:\Users\Cecilia\Desktop'...\FinaldecarreraV3RG4SHDSPM.Ild Sip e

Salir Alt+F4

FIGURA 8. CONVERTIR DIAGRAMA

12° Aparecerd una barra de opciones en la parte izquierda en donde podremos
observar los elementos que podemos ocupar en nuestros programas.



Archivo Edicion Formato Ver F i v

D-E-EHE L RBX ©

"I, PRACTIC

Constantes ~
- | Digital
| Entrada
€ Tecla de cursor
b F Tedla de funcién d
. 8 Bit de registro de
- lr Estado 0 (bajo)
L Estado 1 (alta)
-~ @ Salida
- * Conector abierto

Lot Marca

k- | Analégicos
teo 1 Entrada analdgica
“-# Salida analdgica
“-BM Marca analdgica
| | Funciones basicas

* AND

' AND (Flanco)
% NAND
< NAND (flanca)
- R
¥ NOR,

1 YoR

e NOT
| Funciones especiales
| | Temporizadores
+ {1 Retardo ala cane

WAL YREE S &0

- Retardo ala desct

51 Retardo conexién,
Lot Datarda als rana
< >

FIGURA 9. BARRA DE ELEMENTOS.
13° Para este caso seleccionaremos la opcién de entrada y colocaremos I1 e 12

arrastrandolos y dando click izquierdo en donde queremos posicionarlo.
| Digital
..... I
----- 2 Tecla de cursor
----- F Tecla de funcian d
----- 5 Bit de registro de
----- I: Estado 0 (bajo)
..... hi Estado 1 (alka)

----- ¥ Coneckor abierta
FIGURA 10. ENTRADAS.

14°Una vez teniendo las entradas vamos a colocar la compuerta légica AND.
~| | LIgiEal

----- ! Entrada

----- 2 Tecla de cursor

----- F Tecla de funcion d

----- % Bit de reqgistro de

----- Iz Estado 0 (bajo)

..... hi Estado 1 (alta)

----- 2 Salida

----- ¥ Conector abierta

..... M Marca

-/ | Analégicos

----- # Entrada analogica

----- %3 53lida analdgica

----- M Marca analogica

Funciones basicas

FIGURA 11. COMPUERTA AND.
15° Luego colocamos nuestra salida (Q1), para encontrar esta opcién iremos a la

parte de la barra pequefia que se encuentra del lado izquierdo y daremos click en la
opcio Co.

MANUAL DE PRACTICAS DE LABORATORIO DE RELEVADORES
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LJI Constantes

|_':_|----|__EI Digital

----- I Entrada

----- 2 Tecla de cursar
----- F Tecla de Funcian
----- % Bit de reqistra di
..... Iz Estada 0 (baja)
..... hi Eskado 1 (alka)

----- 2 Salida

----- ¥ Canector abierke
..... M Marca

El""LJI Analdgicos

----- A Entrada analaqic
----- ¥ Salida analdaica

FIGURA 12. Co.
16° Se desplegara una barra en la parte inferior. Seleccionaremos la opcién Q.

peciales
adores

13lacone:
13 la desc

|COI'1&l(|0|"|,
| F| ﬁl ﬁQlﬁM

£ ﬁﬂmﬂfﬁﬂ

ala rana:

FIGURA 13. BARRA INFERIOR.

17° Colocaremos en el siguiente orden nuestros elementos para después unirlos.

FIGURA 14. ORDEN DE ELEMENTOS.
18° Unimos nuestros elementos seleccionando lo siguiente.
[ LJl Constante:
EI L'_]l Digital

% ..... I Entrz

Ej ..... ¢ Teda
[ e F Tedla

& 8 Bt de
i beels Eskac
[ R

FIGURA 15. UNION.
19° Arrastramos sin soltar para unir los elementos de la siguiente manera.

MANUAL DE PRACTICAS DE LABORATORIO DE RELEVADORES 16
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FIGURA 16. UNION DE ELEMENTOS.
20°En la opcién de arriba damos click en la opcién de herramientas y simulamos

nuestro pprograma.

n Formato Ver H i | Ventana Ayuda

s EHES 4 Transferir ey ﬁl n?

antes D inar LOGO! F2 1(Funcion and y or).lsc n_ln':n pl
gital Seleccion de dispositivos... Ctrl+H

Tedadocursor |y Smulacion B

Tedla de funcién d Pardametros de simulacion...
Bit de registro de |

Estada 0 (bajo) Test online
Estado 1 (alk
lei:ao (ate) &} Estableciendo conexion con modem...

Conector abierto | B8 Desconectando conexién con médem...
Marca
1aldgicos
Entrada analdgica
salida analdgica
Marca analdgica
ones basicas

bl

7 (flanca)

HD

Opciones...

FIGURA 17. HERRAMIENTAS.

21° Presionamos los interruptores en la parte de debajo para observar su
comportamiento respecto a la lampara que se simula del lado derecho.

o, = B 0 A ifddes o] 123210 ©

FIGURA 18. SIMULACION.
22° Guardaremos nuestro programa utilizando la opciéon de archivo que se

encuentra en la esquina superior izquierda.
NOTA: Recuerda guardar tu archivo en una carpeta facil de localizar.

MANUAL DE PRACTICAS DE LABORATORIO DE RELEVADORES 17
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Ml LoGO!Soft Comfort

Archivo Edicion Formato Ver |

Ventana Ayuda

0 Nuevo e a o w2
& Abrir... Ctrl+0
B Cemar Ctrl+F4
Cenmar todo
H Guardar Ctrl+S

Preparar pagina...
Vista previa Crl+F1
& Imprimir... Ctrl+P.

Configuracién del texto de aviso...
Propiedades... Alt+l
Comparar... Ctrl+Menos

%3 Convertira KOP

1 C:\Users\Cecilia\ Desktop\SERIVICIO S1..\PRACTICA 11sc
2 C:\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\..\PRACTICA 1.1.Isc

3 C:A\Users\Cecil 10 S\Fis id
4 C\Users\ Cecil o 10 eléctricol lsc
5 C:A\Users\Cecil 10 eléctricol lld

6 C:\Users\Cecilia\Desktop\...\Esquema eléctricoT.lsc
7 C:\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S{INVERSION DE GIRO.lld
8 C:\Users\Cecilia\Desktop\SERIVICIO S\MOTOR1.IId

Salir Alt+F4

fl i Ventana de informacion

FIGURA 19. GUARDAR.

23° Como segundo ejemplo realizaremos los mismos pasos del anterior (del paso 9
al 13 y después colocaremos una compuerta OR.

| | Lonstantes " i -
= | Digital

----- | Entrada

----- 2 Tecla de cursor
----- F Teda de funcidn d
----- 5 Bit de registro de o
----- I Estadao O (bajo)
..... hi Estada 1 (alto)
----- 2 Salida

----- * Coneckor abierto

E||___!I Analdgicos

----- A Entrada analdgica
----- 7 S3lida analagica
----- AM Marca analdgica
|]| Funciones basicas

FIGURA 20. COMPUERTA OR.

24° Realizaremos los mismos pasos del 15 al 22 y obtendremos lo siguiente.

MANUAL DE PRACTICAS DE LABORATORIO DE RELEVADORES 18
INTELIGENTES



FIGURA 21. PROGRAMA OR.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.

CUESTIONARIO.

1°;Cudles son las compuertas l6gicas mas comunes (explique cada una y coloque
su simbologia en LOGO)?

2°;Cuéles son las aplicaciones précticas de este tipo de PLCs?

CONCLUSIONES.

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA # 1
“FUNCION AND Y OR”.

Compuertas
logicas

AND OR NoT

OBJETIVOS:

e Que el alumno conozca este tipo de compuertas légicas y sus aplicaciones.
e El alumno obtendrd las bases para realizar conexiones en el médulo con
ayuda de su programa.

ACTIVIDADES PREVIAS.

e El alumno investigara la simbologia utilizada en LOGO para las compuertas
que se utilizaran.
e \Ver el video correspondiente a esta practica en el apartado.

INTRODUCCION.
Propuesta por el alumno.
MATERIAL Y EQUIPO.

Médulo de relevadores inteligentes.

Una computadora.

Cables de conexiones de diferentes tamanos.
Cable de comunicacion.

DESARROLLO:
1° De acuerdo con la siguiente tabla de verdad realizaremos el programa para que
ejecute las indicaciones dadas.

12 1 Q1
0 0 0
0 1 0



1° Una vez teniendo el programa en nuestras computadoras procederemos a abrir
un nuevo documento para realizar la siguiente actividad.

2°Colocaremos las entradas |1 e 12 , dos compuertas AND, una compuerta OR y una
salida Q.

FIGURA 1. ELEMENTOS.
3°Para poder invertir nuestro pulso de entrada utilizaremos a la compuerta NOT y la
colocaremos de la siguiente manera.
Bit de registro de

L_ﬂ Lonstantes " = o —
|- Digital
I Estada 0 (bajo)
~-hi Estado 1 (alko) 1
@ Salida

o @ Teda de cursor

Tecla de Funcién d

L1 Entrada
Conector abierto

Lot Marca
- | Analégicos
L8 Entrada analégica
- #a Salida analdgica
M Marca analagica
| | Funciones basicas
- % AND

* AND (flanco)

* NAND
~*+ NAND (flanca)
.M oR

- NOR
- YOR

1,
IH Funciones especiales

FIGURA 2. NOT.

4°Procedemos a realizar las conexiones de |1 hacia la entrada de la compuerta NOT
y luego de nuestro and (B002-2) a I1.
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FIGURA 3. CONEXIONES.

5°Luego conectaremos las de nuestra entrada 12; primero hacia (B002-1), después
de (B0O01-4) a I2.

FIGURA 4. CONEXIONES.
6°Posteriormente nuestra NOT ira hacia BO01-1.

FIGURA 5. CONEXIONES NOT.

7° Colocaremos de la salida de BOO1 hacia la compuerta OR B003-1. Luego de la
salida de B0O02 hacia B003-4. Una vez realizando lo anterior de la salida de B0O03
conectamos a nuestra salida Q1.
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FIGURA 6. CONEXION DE SALIDAS.
8°Simularemos lo que realizamos como se mostré en la préctica introductoria.

| «!! «n iem M N o[  ifddes o] 123611 ©
TR i

Qi
FIGURA 7. SIMULACION.

9° Ahora realizaremos las conexiones de acuerdo con el siguiente diagrama.

NOTA: VER APARTADO

10° Teniendo el diagrama y las conexiones correctas vamos a cargar el programa a
nuestro PLC. Vamos a ir a la barra de herramientas, luego trasferir y por ultimo de
PC a LOGO sin olvidar conectar la comunicacién como se muestra en el video.

Ml L oGoisoft Comfort
Archive Edicion Formate Ver Heramientas Ventana Ayuda
i LoGor->PC Crl+U

Ajustar la hora...

Herramientas Determinar LOGO!

Seleccion de dispositivos...
Cambiar modo de operacion de LOGO!

T, Simulacion Horario de verano/invierno...
Parametros de simulacion... Contador de horas de funcionamiento...
Test online Borrar programa de usuario y contrasefia

Estableciendo conexion con médem... Ajustar pantalla inicial del LOGO! TD...

Desconectando conexién con madem...

Opciones...

FIGURA 8. COMUNICACION.
11°Realizaremos un segundo ejercicio utilizando los mismos elementos para realizar

las siguientes conexiones.
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FIGURA 9. EJERCICIO 2.
12° La conexion a realizar son las siguientes.

FIGURA 10. CONEXIONES.
13° El alumno realizara la tabla de verdad del segundo ejemplo con ayuda de la

simulacién. Coloca tus observaciones.

RESULTADOS.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.

ESTIONARIO.

1°De acuerdo con el paso 13° ;Qué es lo que el alumno noto respecto al primer

ejercicio?
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2° Menciona las caracteristicas de la compuerta NOT.

CONCLUSIONES.

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA #2
“ENCLAVAMIENTO: SEMAFORO EJEMPLO”
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SEMESTRE:
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FECHA DE ENTREGA:



PRACTICA # 2

“ENCLAVAMIENTO: SEMAFORO EJEMPLO”
OBJETIVOS.
e Que el alumno aprenda a utilizar los diferentes elementos del programa para
darles una funcién fisica (ldmparas).
e Elalumno aprenderé a utilizar el elemento de retardo a la conexién.

ACTIVIDADES PREVIAS.
Ver el video correspondiente a esta practica en el apartado.
INTRODUCCION.
Propuesta por el alumno.
MATERIAL Y EQUIPO.
e Moddulo de relevadores inteligentes.
e Una computadora.
e Cables de conexiones de diferentes tamafios.
e Cable de comunicacioén.

DESARROLLO.

1° Abrir el programa de LOGO y colocar nuestro programa en escalera
M LOGO!Seft Comfort
Archive Edicion Formato Ver Hemramientas Ventana Ayuda
D@~ HdE tB@RX oo F3M
T‘n Diagrama de funciones (FUP) | Esquema eléctricol
jtl'“ Esquema de contactos (KOP) . . . . . . . . .. ..

A
I_'E B

FIGURA 1. PROGRAMA ESCALERA.
2° realizar el siguiente circuito



FIGURA 2. CIRCUITO.

3°Colocamos un contacto normalmente abierto y seleccionamos la entrada I1.
" semaforoFULLHD4KALY.IId | g, Esquema |

_onstantes ~

(Contacto normalmente abierto

Blaques dispanibles

|} contacto narmalmente cerrada
{F Contacto analagico

{| Babina

(| Salida invertida

T 5alida analégica

‘unciones especiales

|| Tamnarizadneac

I 1z [Entrada]

I 13 [Entrada]

FIGURA 3. CONTACTO NO
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4°Para colocar el siguiente elemento de contactos normalmente abiertos
deberemos asegurarnos de que no se repita el nimero del mismo elemento (esto
para todos los elementos, a menos que existan excepciones de acuerdo a las
necesidades).

L.-I& Constantes L
teod| | Contacta normalmente abisrto
-|,|1- (Contacto normalmente cerrado
-|F Contacto analdgico
4| Bobina
Salida invertida
I Salida analdgica
! L.-I! Funciones especiales
E| LJ Tempnrlzadores
| ; I Retardo ala conexidn

A UL LU

IT* SeméForoFULLHDAKALY Id T, Esquema |

Blagues disponibles

| n [Entrada]

I

I 13 [Entrada]

FIGURA 4. CONTACTO NC
S 17 SEMAaroroFULLHLSE ALY, IO Esque
L.]I Constantes ~ ‘ 4H g =5

-”- — -

Contacto normalmente cerrado
{} Contacto analégica
FIGURA 5. CONTACTO NC.
NOTA. Alguno de los elementos del circuito se mostrara en la siguiente seccién.

4| Bobina
o 4| salida invertida
te T Salida analdgica

L.]l Funciones EEPECIEIEE
[ Trmmnaui=-— A

I CUNILALLY NS LS LS au
-IF Contacto analogico

{] Bobina

{| salida invertida

T salida analégica

Funciones especiales

L} Temporizadores

I crardo a la cones
-1 Retarda a la desconexién

- %% Retardo conexion|desconexior
- 17 Retardo ala conexidn con men
1" Relé de barrido (Salida de impu
-1 Relé de barrido disparado par f
- (3enerador de impulsos asincrol
-1 Generador alzatorio

-1 Interruptar de alumbrado para
- Inkerruptor bifuncional

- Temporizador semanal

L P VU |

FIGURA 6.ELEMENTOS
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Retardo ala conexian
Retardo ala desconexion

2etardo conexion/desconexior

Retardo ala conexion con men

2ele de barrido (Salida de impu m

2elé de barrido disparado por |

Generador de impulsos asincro

Generador aleatorio
[nterruptor de alumbrado para
[nterruptor bifuncional
Temporizador semanal
Tempaorizadaor anual

1tadores

Cantadar adelantelatras

)

FIGURA 7. GENERADOR DE IMPULSOS.
----- 4} Contacta normalmente abierto
----- 4} Contacto normalmente cerrado
----- -IF Contacto analagico
..... 1)
----- 4| salida invertida
----- T 5alida analégica
_], Funciones especiales
E||_]I Temporizadores
-1 Retardo a la conexion

i Retardo ala desconexion

Retardo conexion/desconexior
Retardo ala conexidn con men
Relé de barrido (Salida de impu
i Relé de barrido disparado por f
Generador de impulsos asincror

[T .

FIGURA 8. BOBINA.
5° Para este ejercicio realizaremos una manera de simplificar nuestro diagrama
ayudandonos de MARCAS, las cuales aparecen cuando seleccionamos las bobinas y
al dar doble click en la bobina colocamos el nimero de marca deseada de acuerdo
a sus funciones.

‘onstantes -
| Contacta narmalments abierta
| Contacto normalmente cerradao

g IR OTOrULL AL RALY I |

Blagues dispaonibles

f Cantacta analégico —U IM1 [Marca interna]
]
qr Salida invertida M M1 [Marca]
1 5alida analdgica
unciones e_speclales M M2 [Marca]
.]I Temporizadores
£ Retardo a la conexion
i Retardo ala desconexidn M M3 [Marca)
£ Retardo conexion/desconexior
£ Retardo ala conexién con men M 14 [Marca]
T Relé de barrida (Salida de impu
i Relé de barrido disparado por f M M5 [Marca)
w Generador de impulsos asincron
t' Generador aleatorio RA o Fraco o ]

FIGURA 9. MARCAS.
6° Procedemos a simular nuestro ejercicio para después comunicar la PC con

nuestro LOGO.
7° Realizaremos las conexiones correspondientes en nuestro médulo.
NOTA. Ver apartado

RESULTADOS.
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El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.

CUESTIONARIO.

1° ¢ Cual fue la funcién del elemento retardo a la conexién?

2° 4Cual fue la funcién del elemento de Generacion de impulsos?

CONCLUSIONES.

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA #3
“FINAL DE CARRERA”

NOMBRE:
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FECHA DE ENTREGA:



PRACTICA # 3

“FINAL DE CARRERA”.

OBJETIVOS.
e Que el alumno analice los usos principales de un final de carrera.
ACTIVIDADES PREVIAS.
Ver el video del apartado.
INTRODUCCION.
Propuesta por el alumno
MATERIAL Y EQUIPO.
e Moddulo de relevadores inteligentes.
e Una computadora.
e Cables de conexiones de diferentes tamanos.
e Cable de comunicacion.
DESARROLLO.
1° Realice el siguiente circuito en LOGO a manera de escalera.

FIGURA 1. CIRCUITO.
2° Simule el circuito de tal manera que visualice su funcién.

3° Comunique su PC con el PLC LOGO.
4° Realice las conexiones correspondientes.
NOTA. VER APARTADO

RESULTADOS.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.
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CUESTIONARIO.

1° ;Qué funcién tiene colocar en paralelo las entradas con las marcas?

2° ;Qué diferencia notan con esta conexién respecto a los demas tipos de
conexiones realizadas anteriormente?

CONCLUSIONES.

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA #4
“SEMAFORO CON CONTADOR Y RELE
AUTOENCLAVADOR”
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GRUPO:

PROFESOR:

SEMESTRE:
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FECHA DE ENTREGA:



PRACTICA # 4
“SEMAFORO CON CONTADOR Y RELE

AUTOENCLAVADOR?”.
OBJETIVOS.

e Que el alumno compare las diferentes formas en las que se puede programar
un semaforo.
e El alumno deberd analizar las caracteristicas de los contadores y relés de
autoenclavamiento.
ACTIVIDAES PREVIAS.
Ver el video correspondiente a esta practica en el apartado.
INTROD ION.
Propuesta por el alumno
MATERIAL'Y EQUIPO.
e Moddulo de relevadores inteligentes.
e Una computadora.
e Cables de conexiones de diferentes tamafios.
e Cable de comunicacion.
DESARROLLO.
1° Procedemos a abrir nuestro programa de LOGO.
2° Realizaremos el siguiente diagrama.



FIGURA 1. CIRCUITO.

3°Simular el circuito.

4° Realizar las conexiones correspondientes apoyandose en el video del apartado.
RESULTADOS.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.

CUESTIONARIO.

1° ;Qué pasaria si en lugar de utilizar marcas, se dejara con la etiqueta de
“bobina”, afectaria en algo al proceso?
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2° 4Qué funcion tiene el relé autoenclavador para este circuito? ; Utilizarias otro
elemento? ;por qué?

CONCLUSIONES.

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA #5
“ARRANQUE DE MOTOR SINCRONO (CICLOS)”
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FECHA DE ENTREGA:



PRACTICA#5

“ARRANQUE DE MOTOR SINCRONO (CICLOS)”
OBJETIVOS.

e FEl alumno arrancara el motor de manera ciclica utilizando los diferentes
elementos de LOGO.

ACTIVIDADES PREVIAS.

1° ;Coémo funcionan los motores sincronos?

2°;Qué elementos de LOGO serian Utiles para realizar los ciclos?

INTRODUCCION.
Propuesta por el alumno.
MATERIAL Y EQUIPO.
®_Una computadora.
o Moddulo de relevadores inteligentes.
e Cables de conexion.
e Cable de comunicacion.

DESARROLLO.
1° Abrir un nuevo programa en LOGO.
2°Realizar el siguiente circuito.



FIGURA 1. CIRCUITO.

3° Simule el circuito para visualizar su funcién.

4° Realice las conexiones necesarias en su moédulo apoyandose del material de
apoyo.

VER APARTADO.

RESULTADOS.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.

ESTIONARIO.

1° ;Considera que hay otras maneras de arrancar un motor sincrono de manera
ciclica con otros elementos de LOGO?
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CONLUSIONES

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA #6
“FINAL DE CARRERA (MOTORES) CON INVERSION DE
GIRO”

NOMBRE:

GRUPO:

PROFESOR:

SEMESTRE:

FECHA DE ELABORACION:
FECHA DE ENTREGA:



PRACTICA #6
“FINAL DE CARRERA (MOTORES) CON INVERSION DE

GIRO”

OBJETIVOS.
o Elalumno utilizara los diferentes elementos para poder invertir el giro de un
motor desde el programa de LOGO.
ACTIVIDADES PREVIAS.

e Investigar algunas aplicaciones de invertir el giro en un motor a nivel

industrial.
e Ver el video de la practica correspondiente en el apartado.

INTROD [ON.
Propuesta por el alumno.
MATERIAL Y EQUIPO.
e Una computadora.
e Moddulo de relevadores inteligentes.
e Cables de conexion.
e Cable de comunicacion.
DESARROLLO.
1° Abrir un programa nuevo en LOGO.
2° Desarrollar el siguiente circuito.



Figura 1. circuito.

3° Simular lo obtenido.
4° Realizar las conexiones de acuerdo con el video del apartado.
RESULTADOS.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.
CUESTIONARIO.

CONLUSIONES

BIBLIOGRAFIA.
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PRACTICA #7
“ARRANQUE DE MOTORES EN CASCADA”

NOMBRE:

GRUPO:

PROFESOR:

SEMESTRE:

FECHA DE ELABORACION:
FECHA DE ENTREGA:



PRACTICA #7

“ARRANQUE DE MOTORES EN CASCADA”
OBJETIVOS.

e Que el alumno aprenda diferentes formas de arrancar motores, sus ventajes y
desventajas.
ACTIVIDADES PREVIAS.
e \Ver el video correspondiente a esta préctica en el apartado.
e |Investigar en que consiste este tipo de arranque.
INTRODUCCION.
Propuesta por el alumno.
MATERIAL Y EQUIPO.

e Moddulo de relevadores inteligentes.
e Una computadora.
e Cables de conexiones de diferentes tamafios.
e Cable de comunicacion.
DESARROLLO.
1° Abrir un programa nuevo en LOGO.
2° Desarrollar el siguiente circuito.

E=1

&

—z[E

—& —&[E
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Figura 1. circuito.

3° Simular lo obtenido.
4° Realizar las conexiones de acuerdo con el video del apartado.

RESULTADOS.

El alumno plasmara los resultados obtenidos y de ser necesario los comparara con
los datos tedricos.

CUESTIONARIO.

1° ;Qué beneficios se obtuvieron con este tipo de arranque?

2° Proponga un diagrama en el cual se utilice este tipo de arreglo utilizando otro
tipo de elementos. ;es posible?

CONLUSIONES

BIBLIOGRAFIA.




7 .APARTADO DE MATERIAL DE APOYO.
VIDEQOS:

https://drive.google.com/drive/folders/1fNg-il-lJYmcfa55DCH-qy8YKbyKgé--?us

sharing

DIAGRAMAS:
PRACTICA 1 INTRODUCTORIA.
No se realizo conexidn.

PRACTICA 1.
PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION
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PRACTICA 2.

PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION
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PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION

PRACTICA 4.

PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION
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PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION

PRACTICA 5.

PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION

Fuente de Allimentacion
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PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION
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PRACTICA 6.
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PRODUCED BY AN AUTODESK STUDENT VERSION
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Partes de LOGO! De Siemens.

Las entradas se designan con la letra | y una cifra, los bornes para las entradas

aparecen arriba.

Las salidas se designan con la letra Q y una cifra. Los bornes de las salidas
se hallan en la parte inferior.
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Entradas
Alimentacion

\
wobEEé 665880

LOGO 12/24 RCE

HRENS LOGO! Receptaculo de modulo
con revestimiento

% Panel de manejo (teclas)

Display LCD

Salidas
Fig. 1. Partes de LOGO! De Siemens.

Programa LOGO!SoftComfort

e Diagrama.
o Escalera KOP (Kontakt Plan).
o Bloques FUP (Funktion Splan).

e Entradasy salidas.
El estado |6gico O representa una ausencia de tensién o un nivel bajo de esta. Y
el estado légico 1 representa una existencia de tensién o un nivel alto.

NOTA: las primeras 4 entradas se alimentan de una linea viva, y las segundas 4
entradas necesitan otra alimentacion.

e Funciones de logo.
o Co: lista de los bornes (contactores).
o Gf: lista de funciones bésicas (AND)

o Sf: lista de funciones especiales.
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o BN: lista de bloques disponibles para el circuito.

e Compuertas.
o AND.

Esta compuerta es representada por una multiplicacién en el Algebra de Boole.
Indica que es necesario que en todas sus entradas se tenga un estado binario 1
para que la salida otorgue un 1 binario. En caso contrario de que falte alguna

e sus entradas con este estado o no tenga si quiera una accionada, la salida no
d trad te estad t da, la salid
podrd cambiar de estado y permanecera en 0. Esta puede ser simbolizada por
dos o mas interruptores en serie de los cuales todos deben estar activos para
que esta permita el flujo de la corriente.
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Q=1 xI,=1

Tabla 1. Tabla de verdad, formula compuerta AND, diagramas KOP Y FUP.

o OR.

En el Algebra de Boole esta es una suma. Esta compuerta permite que con
cualquiera de sus entradas que este en estado binario 1, su salida pasara a un
estado 1 también. No es necesario que todas sus entradas estén accionadas
para conseguir un estado 1 a la salida pero tampoco causa algun inconveniente.
Para lograr un estado O a la salida, todas sus entradas deben estar en el mismo
valor de 0. Se puede interpretar como dos interruptores en paralelo, que sin
importar cual se accione, serd posible el paso de la corriente.
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Tabla 2. Tabla de verdad, formula compuerta OR, diagramas KOP Y FUP.

o XOR.
Actla como una suma binaria de un digito cada uno y el resultado de la
suma seria la salida. Otra manera de verlo es que con valores de entrada
igual el estado de salida es O y con valores de entrada diferente, la salida

sera 1.
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0

Q=1 XL +1 xI =1

https://www.logicbus.com.mx/compuertas-logicas.ohp#aplicaciones-en-la-industria
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Tabla 1 préactica 1.

11 12 Q
0 0 0
0 1 0
1 0 1
1 1 1
Q= I1 X IZ"“AND + I1 X Iz»w
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